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Fordonsbaserad tillståndsövervakning av dynamisk samverkan fordon-bana
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Rohan Kulkarni’s Ph. D. thesis and Paper F



Gånginstabilitet: problem - orsak - konsekvens - säkerhet
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X55 fick instabilitetsproblem 

i Hallandsås tunneln (2017)

Skadad spårkomponent och 

försämrat spårläge
Hög- respektive lågfrekvent instabilitet

(KTH, Spårfordonsdynamik, 2000) 
En känd bild från Polach (2005)  



Fordonsbaserad tillståndsövervakning behövs
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• KTHs bidrag: iVRIDA-Fleet 

‒ ”This thesis proposes an unsupervised anomaly detection (AD) framework, referred to as iVRIDA, which utilizes 
carbody acceleration for vehicle running instability detections (VRID). The iVRIDA framework is tested and validated 
in two independent investigations based on onboard measurements of two high-speed vehicles operating in Europa. 
Additionally, the iVRIDA framework is extended into iVRIDA-fleet for the proposed framework’s fleetwide application”

Rohan Kulkarni, Ph.D. thesis, KTH, (2023)

• Hur ska iVRIDA-Fleet implementeras?

‒ ”Det här är ett utmärkt exempel på Triple Helix-arbete där myndigheter, industrin och akademin samverkar för att 
öka vår kunskap i syfte att utveckla nya behovsdrivna lösningar för ett excellent transportsystem. Som deltagare i 
forskningsprogrammen både bidrar vi och drar nytta av målsättningen att stärka industrin, skapa jobb och att 
utveckla ett hållbart, sammanlänkat europeiskt järnvägssystem”

 Bo Olsson, programansvarig för EU-Rail och Shift2Rail i Trafikverket, om ett forskningsarbete av Trafikverket, SJ, 
KTH och andra parterna i samma område 
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